
modification du mode :

choisir le le mode de fonctionnement I.R.( Infra rouge) ou Manuel

positionné le rail en voie 0 appuyer sur reset pour valider le changement de mode 

en mode I.R. si on appuie (par exemple ) sur la touche 2 de la télécommande 

 le rail se deplacera sur la voie 2

en mode Manu

Le bouton Choix permet de faire défiler les voies et d 'affiche leur position

Le  bouton H. permet de faire tourner le rail dans le sens Horaire 

Le  bouton A. H. permet de faire tourner le rail dans le sens Anti Horaire 

Le  bouton VAL.  Permet d'affecter la position actuelle à la voie choisie (10 choix possibles )

Le  bouton Aller Voie déplace le rail sur la position de la voie choisie

 (il à la même action de la télécommande )
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